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Ein Quadrocopter benotigt einen Inverter,
um die von der Batterie gelieferte
Gleichspannung in eine variable
Wechselspannung umzuwandeln, die zum
Antrieb der Motoren benotigt wird.

GaN-Transistoren bieten aufgrund ihrer

herausragenden elektrischen
Eigenschaften, wie geringen
Schaltverlusten und Leitverlusten, ein
enormes Potenzial fur die

Effizienzsteigerung und Miniaturisierung
von Wechselrichtern. Dies ermoglicht eine
kompaktere Bauweise des Inverters bei
gleichzeitig  erhohter  Effizienz  und
Leistungsfahigkeit.

Die Optimierung der Leistungsdichte zielt
darauf ab, die Effizienz dieses Inverters zu
maximieren, wahrend gleichzeitig das
Gewicht und das Volumen minimiert
werden, um die Flugleistung und die
Nutzlastkapazitat des Quadrocopters zu
verbessern.

Durch den Einsatz von GaN-Transistoren
konnen herkommliche Silizium-basierte
Inverter Ubertroffen werden. Darlber
hinaus fuhrt die Reduzierung der Grol3e
und des Gewichts des Inverters zu einer
langeren Flugzeit und einer erhohten
Tragfahigkeit der Drohne.

Als kronender Abschluss dieser Arbeit
wird die Drohne fiir schwere Nutzlasten
optimiert. Unter diesen Nutzlasten
befindet sich eine E-Band-Antenne, was
eine prazise Steuerung der Drohne
unerlasslich macht.

[1] https.//tillblaser.ch/en/generative-drone/
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